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Students will play QGIS software to make more NDVI maps using images prepared 
from other crop fields. 
 
Teacher Notes: 
Teachers should watch the videos in advance, know how to operate drone, 
learn about basic theory of Remote Sensing. Teachers should also know how to 
use QGIS (https://www.qgis.org/en/site/), which is a free GIS software to make 
NDVI map. 
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